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Nominal voltage/ VDG o4 48 o4 48 48 0 "0 10w 30 4 s 6 70 8 9% 100 0 =0 0 2 40 60 8 100 120 140 160 180 0
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You can individually configure your suitable product and download technical data and drawings for the combination at www.dunkermotoren.com/en/configuration./
Unter www.dunkermotoren.de/konfigurator kénnen Sie Ihr passendes Produkt individuell konfigurieren und technische Daten und Zeichnung fir die Kombination herunterladen.
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