»> BG 75 PI/MI | cont. 450 W, peak 950 W »> BG 75 PI/MI | cont. 450 W, peak 950 W @unkermotoren

» BG 75 motor with integrated 4Q servo » Motor BG 75 mit integriertem 4Q-Servo- . . . . .
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controller controller
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magnetic encoder with a resolution of Umdrehung werden ein groBer Drehzahlbereich o006 [i] - e Secer
4x1024 pulses per round und eine hohe Positioniergenauigkeit erreicht = R 30
» The motor operates with sinus commutation » Der Motor wird mit Sinuskommutierung betrieben
» Please note that the parametrization inter- » Bitte beachten Sie, dass das Parametrier E = E H
face and the Drive Assistant Software are Schnittstelle und die Drive Assistant Soft- s
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\ J \ J \ J \ J \ J \ J \ J \ J N 7\ J Point of application load/ Angriffspunkt Belastung o5 w00 000 sﬂ‘m o BG 75x50 PI/MI | 140+0.5
SSI version Programmable Service Oscilloscope Condition Supply voltage Premium Protection Certification Certification 15 mm from flange/ ab Flansch from]) BG 75x75 PI/MI | 165+0.5
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available
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
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Data/ Technische Daten BG 75x25 PI/MI BG 75x50 PI/MI BG 75x75 PI/MI 5 4= ~ < = /| H
Nominal voltage/ = 10| 240 | Za000 / & 4 ™ =10 | Z40{ 2000 / S/ \l\
Nennsne VDC 24 40 24 40 40 T |2 |2 =Tz s i
ennspannung g = S £ = S / \
f Z 512207 £1000 _ il 3 513201 £1000 /7 n
Nominal current/ A) 19 8.3 16.0 112 19.7 £ |78 L imie=30A I imiF=50A $ |ETE }
Nennstrom : : : : : £, € o E M Mmax E I E § M { \ Mimax
Nominal torque/ N 061 071 076 0.98 116 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 20’\? 0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250
Nennmoment m ’ ’ ’ ’ ' BG 75x25 P|/M|, 24V a BG 75x50 P|/M|, 24V Nem
Nominal speed/ 4
Nenndrehzahl pm Sl S gy Sl e 35 1 7000 35 1 7000
Maximum torque/ . | | — URED° | | —+ Up=2°
Maximales Morment Nm 1.95 2.50 2.20 3.65 410 0| | oo oo 18 by sk 0| | oo — \ L 48, ank
No load speed/ o | | — A=f (M)
Leer itz rom 4450 4400 4340 4100 3825 25 | 100 | 5000 N Lf (M) 0 fm \ 251 100 5000 N=f (M) n
Nominal output power/ 2 1] IR ——— ol IR e
") 1 80| 4000 T N 201 807 4000 ik el P i
Dauerabgabeleistung w 250 284 320 400 450 | ¥ / NG ~7_</ T & —/7 e :
Maximum output power/ 5 151 =60 53000 A SSw 15| Z 60 | 3000 . \\-E |
Maximale Abgabeleistung b +0e e = = £ B 1= / v N \\\ T 1= 7 T
=10 24| & g : _ 2= Vi
Torque constant/ o £ 7| 240 S2000 i 10 2407 52000 S u
Drehmomentkonstante Nm A 0.067 0.115 0.062 0.108 0.113 £ ] = | % W < £ s e
Peak current/ A 50" 50" 50" 50" 50" 2 g §1000 ILimi=35A & Iim=50A E g gzo EJOOO ILimig=35A Iuimit=50
Zuléssiger Spitzenstrom s 0 = o £ 0 My Mma EJEJE My I
Voltage range/ 10...50 10...50 10...50 10...50 10...50 0 40 80 120 160 200 240 280 320 360 400 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Zulassiger Spannungsbereich BG 75x50 PVM', 40V a BG 75x75 PI/MI, 40V Ham
Rotor inertia/ gom? 240 240 437 437 652
Rotor Tragheitsmomentt
, Modular System/ Modulares Baukastensystem
Weight of motor/
Motorgewicht kg 1.6 1.6 2.2 2.2 2.8
» Brakes & Encoder/ » Planetary Gearboxes/
%) Adw = 100 K; ™) 9, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt **) limited by software/ durch Software begrenzt Bremsen & Geber —S— Planetengetriebe
. 1 E90 i H [ PLG 63
["] Preference/ lorzugsreine [ 10On request/ auf Anfrage
0 E310 o———— BG 75 PI/MI — ] L PLG 75
] AE 65 1 PLG80LB
» Accessories/ Zgbehdr ) » Angular Gearboxes/
] Connector with cable/ Anschlussleitungen Winkelgetriebe
[ Cover/ Verschlussdeckel @ 1 SG 120
[ Starter Kit/ Starter Kit 1 STG 65
[ Preference/ Vorzugsreihe  [10n request/ auf Anfrage
You can individually configure your suitable product and download technical data and drawings for the combination at www.dunkermotoren.com/en/configuration./
Unter www.dunkermotoren.de/konfigurator kénnen Sie Ihr passendes Produkt individuell konfigurieren und technische Daten und Zeichnung fur die Kombination herunterladen
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