PROXIMITY INDUTTIVO

Sensibilita nominale Sn= 1 mm
Tensione alimentazione 18-30 V
Isteresi max. H = 10 %

Corrente uscita le = 100 mA

Custodia filettata M5 x 0.5

Uscita a connettore M8 x 1
Coppia_serraggio max. 2 Nm

ilita EMC secondo EN60SLT-5-2

— VITE / screw M6 12.9 N°6
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INDUCTIVE PROXIMITY SENSOR
- nominal sensing distance Sn= 1 mm
- supply voltage 18-30 V

- max hysteresis H = 10 %

- rated operational current le = 100 mA

- housing diameter M5 x 0.5
- connector M8 x 1

UTENZA 1 / pneumatic supply n.1|

- tightening torque max 2 Nm
- electromagnetic comaptibility according to EN60947-5-2

Nl UTENZA 2 / pneumatic_supply n.2 ]
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UTENZA 3 / pneumatic supply n.3 |

\ TUTTI | RACCORDI TUBI E&
7 N pneumatic hoses E&

115.740.1
INTERASSE TRASMISSIONE
cenfer to center distance
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[ UTENZA 1 / pneumatic supply n.1|—/

M5 N=4 MASCH.
PROF. UT.12 mm

POSIZIONI DI MONTAGGIO
mounting positions

FLANGIA FISSAGGIO SERVOMOTORE
servomotor assembly

LANGIA PER SERVOMOT. YASKAWA SGMEV-03DDA61
COPPIA NOMINALE 0,95 Nm

YASKAW A SGMEV-03DDA61 mounting plafe

nominal torgue 0,95 Nm

SCALA 14

R4 L

o
N UTENZA 3 /pneumatic supply n.3 ]

MONTAGGIO SU ELETTROMANDRINO |

- SVITARE N°6 GRANI M8
@ - AVVITARE N°6 VITI M6 12.9 SULL’ELETTROMANDRING
CON CHIAVE ChS A T

©

MOLLA DI REGISTRAZIONE GIOCO 11daN
play adjust pin 11daN

- RIAVVITARE | N°6 GRANI M6

—_y— -

SEZIONE E-E

Al 002 | = M82 || _1 CORSA / siroke
Al 0.02 [= 20 — o0 T
SEZIONE F-F 10

RIFERIMENTO REGISTRABILE ASSIALMENTE |
axially adjustable reference pin |

)

[ POSI1ZIONE 1 7 assembly position n.1]

[ POSIZIONE 1 / assembly position n.2]

SCALA 1:2

SCALA 2:1

N =
TR 9
REGISTRARE N°3 PIATTELLI IN COLLAUDO
UTILIZZARE SPESSORI RAM PIANO HSK

adjust the pneumatic supply dishes using shim rings

DATI TECNICI PRINCIPALI / technical features

RAPPORTO RIDUZIONE TOTALE / total reduction ratio 1:100
PESO / weight 16.0 Kg
COPPIA NOMINALE SERVOMOTORE / nominal servomotor torgue 0,95 Nm
COPPIA DI SPUNTO SERVOMOTORE / max servomotor torque 3.82 Nm
VELOCITA' NOMINALE SERVOMOTORE / nominal servomotort speed 3000 rpm
VELOCITA' MASSIMA SERVOMOTORE / max servomotor speed 5000 rpm
GI0CO DI INVERSIONE MASSIMO / backlash 0.07°

| INTERASSE PERNO 12 A R445 |
| center to center distance between spindle and 12 pin 445 ]

| SERVOMOTOR MODEL YASKAWA SGIVEV-03I]JA61|
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